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Задачи

1. изучить спелеологию как способ преодоления 
труднодоступных мест; 

2. исследовать уже готовые решения спелеологов для 
изучения труднодоступных мест; 

3. разработать собственную модель робота для 
исследования пещер;



Изучение труднодоступных мест и поражающих факторов

Спелеология это наука, которая исследует 

естественные пещеры: процессы их 

образования, геологию и гидрологию, фауну и 

флору подземного мира. Безукоризненно ведь 

то же самое осуществляют ученые и на 

поверхности земли. В пещерах исследуют 

камни, непохожие на иные камни, воду, ветер, 

устанавливают опыты, а потом рассматривают 

результаты.



Современные устройства спелеологов для изучения труднодоступных мест



Создание прототипа для изучения пещер



Анализ собственной модели робота в сравнении с существующими аналогами 
После создания готового 

прототипа я сделал анализ моего 

робота спелеолога с другими 

роботами уже существующими на 

рынке. Это делается для того, чтобы 

выявить как положительные 

стороны моего изделия, так и то что 

можно исправить в будущем.

Критерий оценивания Мой робот 
исследователь

Робот паук из 
Австралии

Робот спелеолог для 
изучения лавовых 

туннелей

Робот, который 
придет на помощь в 

шахтах и завалах

Внешний вид Вдохновлен 
кибертраком

Открытая система 
проводки. Белый 
корпус сейчас уже 
встречается 
нечасто 

Черный корпус со 
стержнями

Большие габариты. 
Лишь частичное 
наличие корпуса

Способ передвижения Колеса Паукообразные ножки Выдвижные стержни Колеса

Материалы PLA пластик Алюминий и ABS 
пластик

Алюминий Алюминий, сталь, ABS 
пластик

Подверженность 
повреждениям

Корпус дает 
возможность к 
свободному 
прохождению воды, 
что 
противоборствует 
корозии  

Корпуса как такового 
нет, большое 
количество проводки

Корпус не 
пропускает воду

Корпус не позволяет 
свободно пропускать 
воду. Из-за больших 
габаритов имеет 
большой запас 
прочности



Заключение
Я выполнил задачи, а конкретно 
изучил спелеологию как способ 
преодоления труднодоступных 
мест; исследовал уже готовые 
решения спелеологов для 
изучения труднодоступных 
мест; и иные поставленные 
мной задачи.
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